Capacitacion WEG

La electronica y el motor eléctrico

5.6 PUESTA EN MARCHA CFW500

Visualizacion de hasta 3 parametros al mismo
tiempo, seleccionables por el usuario

Estado del CFW500
I
PARAM LoC CO NF Display secundario
kx4 READ REM SUB «
MODIF 3 RUN
Unidad de medida
MOTOR (e refiere al valor del
“‘C\\" display principal)
HHl Barra para
SPFLC monitoreo de variable

STARTUP—---------

i Display principal

Soft keys

AJUSTE DE LA CONTRASENA:

El ajuste de la contrasefa se realiza a través del P0200. Este parametro permite activar o
desactivar la contrasefia, que en el caso de estar activa, debera ingresarse en el PO000 para
poder modificar cualquier parametro. Como ajuste de fabrica, la contrasefia esta desactivada.

A continuacion se presenta el funcionamiento del P0200:

ACCION

PROCEDIMIENTO

Activar la contrasena

1 — Programe en el P0200 el valor deseado para la contrasefa
(P0200=contrasena).

2 — Después de este procedimiento, el valor de la contrasefa esta activado
y el P0200 se ajusta automaticamente en 1 (contrasefia activa).

Alterar la contrasena

1 — Coloque el valor de la contrasena actual en el PO0O00
(P0O000=contrasena).

2 — Programe el valor deseado para la nueva contrasefa en el P0200
(P0200=nueva contrasefa).

3 — Después de este procedimiento, el nuevo valor de la contrasefa esta
activo, y el P0200 se ajusta automaticamente en 1.

Desactivar la contrasena

1 — Coloque el valor de la contrasefa actual en el PO0O00
(PO000=contrasena).

2 — Programe el P0200 en 0 para desactivar la contrasefia.

3 — Después de este procedimiento la contrasefia esta inactiva.

NOTA:

En el caso de ajustar la parametrizacion de fabrica (P204=6), la contrasefia queda inactiva.
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CFW500 - EJERCICIO 1: CARGA DE PARAMETROS DE FABRICA

En la pantalla de MENU, seleccionar “PARAM” y seguir los siguientes pasos:
En el caso de poseer contrasefia, coloque la misma en el P0O000, de lo contrario modifique
directamente el P204 como se indica a continuacion.

: 4
Frfga9992949314%

SELECCIONAR EL MENU

ACCEDER ALOS PARAM ETROS‘

CORRESFONDIENTEFARA

Grupos de

PRESIONAR LA TECLA MENU PARAACCEDER A
LAPANTALLA DE PROGRAMACION

Ectado dal CFWSO0

1 PARAM LOC COMNF Digplay secundaric
S 550000
Hm.—' "'ﬂ' RUN

D

PEEAMSrog
Uinidad! dle madicls
HOTOR f5a reffars @l valor dof
doy.| Sewahde
8 8 8 8 8 -
.afm---------- sk
Display principal
Descripcion Parametros Valor Observaciones
Cargar ) : .
pardmetros de P0204 5 (60Hz) gon_ﬂgura el equipo confsu parametrlzamon de
fabrica 6 (50Hz) abrica de acuerdo a la frecuencia del motor.

NOTA:

El CFW500 posee parametros de lectura que se encuentran desde el PO001 al PO075. Para mas

informacion consulte el manual de programacién del CFW500.
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CFW500 - EJERCICIO 2: PUESTA EN MARCHA ORIENTADA (MODO LOCAL — V/F)

En la pantalla de MENU, seleccionar “STARTUP” y configurar los siguientes parametros:

Descripcion Parametro Valor Observaciones
Stgrt-up P317 1 Activa la rutina de puesta en marcha orientada.
orientado
Tipo de control P202 0 V/F — Escalar.

Tension nominal P296 1 Tension de red: 380V

de la red

Factor de servicio P398 X. XX Dato del motor.

del motor

Tension nominal P400 XXX Valor en V.

del motor

Corriente nominal P401 XXX Valor en A.

del motor

Frecuencia

nominal del P403 XX Valor en Hz.

motor

Velocidad

nominal del P402 XXXX Valor en rpm.

motor

Potencia del Ver tabla en manual del CFW500. (Ej: 5 =
P404 XX

motor 1HP)

Tipo de P406 0 Autoventilado.

ventilacion

Factor de

potencia del P407 X.XX Dato del motor.

motor

Presionar la tecla ESC y nuevamente en la pantalla de MENU seleccionar “BASIC” para
configurar las rampas y los limites de velocidad:

Descripcion Parametro Valor Observaciones

Tiempo de P100 5 Tiempo en seg.
aceleracion
glempo de P101 5 Tiempo en seg.

esaceleracion
Velocidad P133 3 Valor en Hz.
minima
Velocidad P134 50 Valor en Hz.
maxima

Presionar la tecla ESC dos veces. Dar marcha al motor y variar la velocidad desde el HMI.
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D

CFW500 - EJERCICIO 3: COMANDO A DOS CABLES POR BOTONERA (MODO REMOTO -

VIF)

En la pantalla de MENU, seleccionar “PARAM” y seguir los siguientes pasos:

Descripcion Parametro Valor Observaciones
Seleccion de la .
fuente LOC/REM P220 1 Siempre remoto.
Referencia P222 1 Permite variar la velocidad desde la entrada
situacion remoto analdgica Al1 (potenciometro).
Seleccion del giro Permite cambiar el sentido de giro a través de
P226 4 .
REM una entrada digital.
Seleccion de P227 1 Permite el arranque y parada desde entradas
gira/para REM digitales.
Seleccion de P228 Permite realizar la funcion JOG desde una
JOG REM entrada digital.
Funcién de DI1 P263 2 Habilita general.
Funcién de DI2 P264 1 Gira/para.
Funcién de DI3 P265 10 JOG.
Funcién de DI4 P266 8 Sentido de giro.
COMANDO:
a % % % Conector Descripcion (**)
Ry e T | = = 1 DI Entrada digital 1
1 A 1SR [ g =z O =z 3 DI2 Entrada digital 2(*)
.’ b o | el R
' Mol | > 9_: 5_: 9_: 5 5 DI3 Entrada digital 3
e Rl S o '1:- § 8 8§ 8 g7 D4 Entrada digital 4
o S . al 9 +24V Fuente +24 Vcc
3 : : 2 Salida digital 1
57T | g caras
13 | DOt-RI-C (Punto comt’mgdel relé 1)
15 | DO1-RL-NC (Coi?e:fticlj\ll%n:clenrelé
2 AOA Salida analégica 1
GND Referencia 0V
5178 Al Entrada analégica 1
Ba | daw |TepEbipes
g 10 DO2-TR Salida digital 2 (transistor)
o | 12 | RS485-A RS485 (terminal A)
14 | RS485-B RS485 (terminal B)
16 GND Referencia 0V

+10V
DO2-TR

Con esta configuracion, las funciones son las siguientes:

DI1: habilita general (selectora NA).
DI2: gira/para (selectora NA).

DI3: JOG (selectora NA).

Dl4: sentido de giro (selectora).
Variacion de velocidad a través del potenciometro.
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CFW500 - EJERCICIO 4: POTENCIOMETRO ELECTRONICO (MODO REMOTO - V/F)

Descripcion Parametro Valor Observaciones
Seleccion de la .
fuente LOC/REM P220 1 Siempre remoto.
Referencia Permite variar la velocidad desde el
. g P222 7 g s
situacion remoto potencidémetro electrénico.
Seleccion del giro P226 4 Permite cambiar el sentido de giro a través de
REM una entrada digital.
Seleccion de Permite el arranque y parada desde entradas
: P227 1 o
gira/para REM digitales.
Funcién de DI1 P263 1 Gira/para.
Funcién de DI2 P264 8 Sentido de giro.
Funcién de DI3 P265 11 Acelera PE.
Funcién de DI4 P266 12 Desacelera PE.

NOTA:

Mientras se realiza la programacién, se podra observar que en la parte superior del display
aparece la palabra “CONF”, esto indica que el equipo estd en modo programaciéon y que aun
resta programar algun parametro para poder realizar la aplicacion. Mientras el equipo esta en
modo programacion, no se podra dar marcha.

Con esta configuracion, las funciones son las siguientes:
e DI1: gira/para (selectora NA).
e DI2: sentido de giro (selectora).
e DI3: Acelera (pulsador NA).
e DI4: Desacelera (pulsador NA).

En el P120 se puede configurar el backup de la referencia de velocidad.

CFW500 - EJERCICIO 5: AVANCE - RETORNO (MODO REMOTO -V/F)

Descripcion Parametro Valor Observaciones
Seleccion de la .
fuente LOC/REM P220 1 Siempre remoto.
Referencia Permite variar la velocidad desde la entrada
. g P222 1 L .
situacion remoto analégica Al1 (potenciémetro).
Seleccion del giro P226 4 Permite cambiar el sentido de giro a través de
REM una entrada digital.
Seleccion de Permite el arranque y parada desde entradas
. P227 1 L
gira/para REM digitales.
Funcién de DI1 P263 4 Avance.
Funcién de DI2 P264 5 Retorno.
Funcién de DI3 P265 0 Sin funcion.
Funcién de D14 P266 0 Sin funcién.

Con esta configuracion, las funciones son las siguientes:
DI1: Avance (pulsador NA).

DI2: Retorno (pulsador NA).

DI3: Sin funcién.

DI4: Sin funcion.

Variacion de velocidad a través de potencidémetro.
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CFW500 - EJERCICIO 6: COMANDO A TRES CABLES POR BOTONERA (MODO REMOTO -
VIF)

Descripcion Parametro Valor Observaciones
Seleccion de la .
fuente LOC/REM P220 1 Siempre remoto.
Referencia Permite variar la velocidad desde la entrada
. g P222 1 - o
situacion remoto analdgica Al1 (potenciometro).
Seleccion del giro P226 4 Permite cambiar el sentido de giro a través de
REM una entrada digital.
Seleccion de Permite el arranque y parada desde entradas
: P227 1 o
gira/para REM digitales.
Funcién de DI1 P263 6 Start.
Funcién de DI2 P264 7 Stop.
Funcién de DI3 P265 8 Sentido de giro.
Funcién de DI4 P266 0 Sin funcion.

Con esta configuracion, las funciones son las siguientes:
DI1: Start (pulsador NA).

DI2: Stop (pulsador NC).

DI3: Sentido de giro (selectora).

Dl4: Sin funcion.

Variacion de velocidad a través de potenciometro.
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