Capacitacion WEG
La electronica y el motor eléctrico

5.1 PUESTA EN MARCHA SSW07
CONEXION DE LA ETAPA DE POTENCIA:

Seccionadora

T o
S o—
R e—

I

Red

Fusibles—l

R/MLA | Si3L2 |T!5L3

CONEXION DE LA ETAPA DE CONTROL:

" et 2 . Torque
Terminal Descripcion Especificacion Nm (Par)
A Tension: 110 Vca a 240 Vcea (-15 % a +10 %)
Alimentacion de la Electronica (modelos de 17 Ahasta 200 A),
A2 110 Vca a 130 Vca o 208 a 240 Vca
(-15 % a +10 %) (modelos de 255 A hasta 412 A)
@ Puesta a Tierra Solamente para los modelos 255 A hasta 412 A
=
Terminal Padron de Fabrica Especificacion 05
DI1 | Acciona / Desaciona el motor |3 entradas digitales aisladas ?
DI2 |Resetde Errores Tension 110 Veca a 240 Vea
(-15% a +10 %)
DI3 |Resetde Errores Corriente: 2 mA Mx.
13 | Salida a relé - Operacién Capacidad de los contactos:
14/23 | Punto Comun de los relés Tension: 250 Vca
24 Salida relé 2 — Tensién Plena |Corriente: 1A
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Capacitacion WEG [LEqQ

La electronica y el motor eléctrico

SSWO07 - EJERCICIO 1: PUESTA EN MARCHA SIN DISPLAY

La programacion se hace directamente sobre el equipo, en funcién del motor y del tipo de
aplicacion, utilizando los ajustes indicados abajo. Para dar sefial de marcha se utiliza la entrada

digital 1 (DI1). El conexionado se muestra al final de la pagina.

Tipo de contr_ql Dip-Switch para
(Rampa de tension o habilitacion de
Limitacion de corriente) protecciones

Ajuste del porcentaje
de tensién inicial o
limite de corriente

Tiempo de la
funcién KickStart

"""" S —

INITIA L
CURREN [ BE0E
PN KICK START

i e W OVERCURRENT
90% / 450% e HB PHASE LOSS
30% / 150% ON e 'HEB PHASE SEQ , d.LEdD
: . indicadores
MOTOR o W STALL de fallas
TIME TIME CURRENT N {__ OVERLOAD
STATUS
40s EB FAULT
OFF B RUN
THERMAL CLAS™ 30 20 - READYV\ LED
FACTORY OFF ON OFF OFF ON ON indicadores
de estado

OFF ON LFF ON OFF ON

"AULT
T e—
Tiempo Tiempo de Ajuste de la clase Corriente del motor
maximo de desaceleracion térmica del motor (% de la corriente
del SSW)

arranque.

CONEXIONADO A DOS HILOS (MARCHA/PARADA POR SELECTORA)
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Capacitacion WEG meg
La electronica y el motor eléctrico

SSW07 - EJERCICIO 2: CARGA DE PARAMETROS DE FABRICA CON DISPLAY

Descripcion Parametros Valor Observaciones
Acceso a . . .
modificacién de P000 005 IEsta clgve permite cambiar el contenido de

. 0s parametros.

parametros
Cargar Configura el equipo con su parametrizacion
parametros de P204 005 de fabri
fabrica © fabrica.

Realizada esta rutina, el equipo queda con su parametrizacion de fabrica

NOTA:
El SSWO07 posee parametros de lectura que se encuentran desde el PO01 al P096. Para mas
informacion consulte el manual de programacion del SSWO07.
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D

SSW07 - EJERCICIO 3: ARRANQUE POR RAMPA DE TENSION

Descripcion Parametros Valor Observaciones
Acceso a : . .
modificacion de P000 5 Esta clgve permite cambiar el contenido de
. los parametros.

parametros

Para poder realizar la programacion via HMI,
, hay que poner este parametro en 1. De lo

ﬁll'\c/l)lgramar via P219 1 contrario, dejandolo en 0, la programacion se
realiza desde los trimpots y DIP Switch del
frente del equipo.

Definicion de . .

LOC/REM P220 0 El equipo queda siempre en LOC.

Tipo de control P202 0 Rampa de tension.

Tension inicial P101 30 (%) Porcentaje de tension inicial.

Tiempo maximo ;

de arranque P102 15 (seg.) Tiempo en seg.

Tension nominal P400 XXX Valor en V.

del motor

Corriente Porcentaje en relacion a la corriente del

nominal del P401 xX (%) SSW.

motor P401 = In_motor / In_ssw x 100%
Practicamente la totalidad de los motores
eléctricos que se comercializan en el pais

Factor de s .

L P406 1 son de factor de servicio S1, es decir que

servicio S
entregan la potencia indicada en la chapa
por tiempo ilimitado.
Se puede agregar esta proteccion, evitando

. _ . que el sistema gire en contrasentido por
Secuencia de 0= Inactiva g . ;
P620 o algun cambio en la secuencia de

Fase 1= Activa ; . . .
alimentacion. Evita roturas del sistema en
algunas aplicaciones.
Lo recomendado es poner una clase térmica

Clase térmica baja (10 o 15), si en el momento del

P640 3=15 arranque actua la proteccion, por tratarse de

del motor

una carga pesada, aumentar gradualmente
hasta lograr un arranque exitoso.

Ejemplo de ajuste de P401:
Corriente nominal del SSWO07 = 17A
Corriente nominal del motor=5.4 A

P401=5.4/17 * 100% = 32%
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Capacitacion WEG Iﬁeg
La electronica y el motor eléctrico

SSW07 - EJERCICIO 4: ARRANQUE POR LIMITACION DE CORRIENTE

Descripcion Parametros Valor Observaciones

Acceso a
modificacion de P000 5
parametros

Esta clave permite cambiar el contenido de
los parametros.

Para poder realizar la programacion via HMI,
hay que poner este parametro en 1. De lo

Programar via P219 1 contrario, dejandolo en 0, la programacion se

HMI realiza desde los trimpots y DIP Switch del
frente del equipo.

Definiciéon de : ;

LOC/REM P220 0 El equipo queda siempre en LOC.

Tipo de control P202 1 Limitacién de corriente.

Tiempo maximo P102 20 (seg.) | Tiempo en seg.

de arranque

Este valor es el maximo de corriente que
entrega el equipo al motor en el momento
del arranque. Se configura en % a la
Limi_tacién de P110 XXX (%) cc_>rriente del SSW. ,
corriente Si en el momento del arranque actua la
proteccion por sobrecarga, producto de un
tiempo prolongado en la zona de limitacion,
es aconsejable aumentar este valor.

Tension nominal

P400 XXX Valoren V.

del motor

Corriente nominal Porcentaje en relacion a la corriente del
P401 xxX (%) SSW.

del motor P401 = In_motor / In_ssw x 100%

Practicamente la totalidad de los motores
eléctricos que se comercializan en el pais
Factor de servicio P406 1 son de factor de servicio S1, es decir que
entregan la potencia indicada en la chapa
por tiempo ilimitado.

Lo recomendado es poner una clase térmica
baja (10 o 15), si en el momento del

P640 3=15 arranque actua la proteccion, por tratarse de
una carga pesada, aumentar gradualmente
hasta lograr un arranque exitoso.

Clase térmica
del motor

Ejemplo de ajuste de P110: At _
Corriente nominal del SSW07 = 17A D Partida  -.--——
Corriente nominal del motor = 5.4 A | Limitacion

: P110 =
Corriente de arranque del motor = 11 A ‘
Limitacion =7 A | Nominal
P110=7/17 * 100% = 41% Tiempo Maximo .

0 e P12 — t(s)
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SSWO07 - EJERCICIO 5: CONTROL DE BOMBAS

Descripcion Parametros Contenido Observacion
Acceso a . . .
modificacion de P000 5 Estg clave permite cambiar el contenido de los
X parametros.
parametros
Para poder realizar la programacion via HMI,
hay que poner este parametro en 1. De lo
I;;\c/??ramar VIA P219 1 contrario, dejandolo en 0, la programacion se

realiza desde los trimpots y DIP Switch del
frente del equipo.

Definicion de

LOC/REM P220 0 El equipo queda siempre en LOC.
Tipo de Control P202 0 Rampa de tension.
Tension Inicial P101 30 Porcentaje de tension inicial.

Este valor es indicado por el fabricante de la
Tiempo maximo de bomba, pero un criterio normal es 15 a 20 seg.
P102 10 .
arranque para bombas centrifugas y 5 a 10 seg. para

bombas sumergibles.

100 = inactiva | Este escaldn evita el golpe de ariete en
80 = aplica un | sistema de bombeo, forzando al motor a parar
80% de la lentamente y liberar la columna de agua de
tension nominal | manera gradual, evitando sobrepresiones.

Escalén de tension
enla P103
desaceleracion

Este tiempo es similar al tiempo de arranque

Rampa de P104 0 = Inactiva seteado en P102, pero se ajusta en campo,

desaceleracion 10 (seg.) analizando la sobrepresion que se produce en
la desaceleracion.

Tension nominal P400 XXX Valor en V.

del motor

Corriente nominal P401 xx (%) Porcentaje en relacion a la corriente del SSW.

del motor P401 = In_motor / In_ssw x 100%
Es el limite minimo de corriente, debajo de
este valor, el SSW actua por error de

. % de la subcorriente.
Subcorriente P610 corriente del P61Q = ((In_mot_or— Iminima) / In_motor) * 100%
inmediata SSW Corriente nominal del motor = 5.4 A

Corriente minima deseada =2 A
P610 = ((5.4-2)/5.4)* 100% = 62%
Protege por debajo de 2 A

Cuando el consumo esta por debajo de P610,

Tiempo de _ . . . .
. 0 = Inactiva empieza a correr el tiempo, cuando este iguala
subcorriente P611 .
. . 15 seg. a lo programado en P611, actua la falla por
inmediata : : .
subcorriente inmediata.
Se puede agregar esta proteccion, evitando
Secuencia de Fase P620 0 =_Inac.t|va que e_l sistema gire en contra;entldo por algyn
1 = Activa cambio en la secuencia de alimentacion, evita
roturas del sistema en algunas aplicaciones.
Practicamente la totalidad de los motores
eléctricos que se comercializan en el pais son
Factor de Servicio P406 1 de factor de servicio S1, es decir que entregan
la potencia indicada en la chapa por tiempo
ilimitado.
Lo recomendado es poner una clase térmica
Clase Térmica de baja (10 o 15), si en el momento del arranque
proteccioén del P640 3=15 actua la proteccion, por tratarse de una carga
Motor pesada, aumentar gradualmente hasta lograr

un arranque exitoso.
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En el caso de ocurrir EO3 (subcorriente) en funcionamiento normal, ajustar el P610 hasta lograr
el funcionamiento 6ptimo.

I(A)

Region de Actuacion 5
Atuacion
Arranque del Error

i | / \  Nominal P612—|  Nominal
P510— / \ PE10—
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SSWO07 - EJERCICIO 6: ARRANQUE A TRES CABLES POR BOTONERA

En primer lugar, cargar los parametros de fabrica y seguir la rutina detallada en el ejercicio 3
para volver a configurar al SSW para un arranque con rampa de tension.
Luego realizar la siguiente programacion:

Descripcioén Parametros Contenido Observacion
Definicion de : ;
LOC/REM P220 1 El equipo queda siempre en REM.
Seleccion de los Sefial de marcha/parada por bornes
P230 1 : -
comandos REM (situacion remoto).
Funcion DI1 P263 1 Start (tres cables).
Funcioén DI2 P264 1 Stop (tres cables).
Funcion DI3 P265 1 Habilita general.

Habilitar al SSW a través de DI3 y dar marcha/parada con DI1 y DI2.

Comando a tres cables — Conexion (DI1 pulsador NA y DI2 pulsador NC):
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